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Special

Automatisierung & Robotik

Effizienz durch Agilitat

Kompakter mobiler Roboter aus Linz

Mit AMY bringt DS Automotion einen
aullerst kompakten und wendigen
AMR flir den Transport von Lasten bis
25 kg auf den Markt. Was das innova-
tive Intralogistik-Fahrzeug aus der
Menge ahnlicher Produkte heraus-
hebt, erklart Karl Rapp.

FACTORY: In welchen Einsatzgebieten se-
hen Sie den Bedarf fiir autonome mobile
Roboter dieser Grofie?

Karl Rapp: Wie alle fahrerlosen Transportfahr-
zeuge von DS Automotion wurde AMY fiir den
Einsatz in industriellen Produktions- und
Intralogistikabldufen konzipiert. In vielen
Produktionsbereichen miissen kleine und
leichte Waren nach ihrer Fertigung oder An-
lieferung in Maschinen oder an Handarbeits-
platzen weiterverarbeitet werden. Denken Sie
an den Abtransport fertiger Teile aus Spritz-
gussmaschinen, an die Leiterplattenbestiickung
oder an die Montage in der Produktion von
elektronischen oder medizintechnischen Pro-
dukten.

Mit welchen Anforderungen waren Sie
bei der Entwicklung von AMY konfrontiert?
Rapp: Die Anforderungen aus diesen Bereichen
haben zunidchst die Gewichtsklasse festgelegt.
Da es auch einem Menschen méglich sein soll,
die Ladung hidndisch zu bewegen, liegt die
maximale Zuladung bei 25 kg. Das Fahrzeug
muss ausschlief3lich konturbasiert navigieren
und sich autonom bewegen, sich aber auch
in grofiere Systeme integrieren lassen. Nach-
dem der Transport zwischen Fertigungsanla-
gen, Lagersystemen, Fordertechnik oder Hand-
arbeitsplatzen erfolgen kann, soll die
Lastiibergabe durch automatisierte Ubergabe
von dem reinen Transport entkoppelt werden.
Dies geschieht durch simple Ubergabestatio-
nen, auf welche das Transportgut hiandisch
abgelegt bzw. entnommen wird.

Wie sehen die Transportmaglichkeiten
von AMY aus?

Rapp: Als Effizienzbringer fiir das Kleinteile-
handling kann AMY die Fracht auf einer 650 x
650 mm grofien Ladefldche wahlweise in einem

KARL RAPP, Bereichsleitung Vertrieb,
Produktmanagement und Marketing,
DS Automotion

Kleinladungstréger, Kisten, Kartonagen oder ;

Trays mit mindestens 180 x 180 mm und
maximal 600 x 600 mm Kantenldnge trans-
portieren. Auch der Transport in mehreren
kleineren Gebinden ist auf der Grundfldche
moglich.

Wie navigiert AMY durch die Logistikan-
lage?
Rapp: AMY navigiert ausschlief}lich kontur-
basiert. TOF-Kameras vorne und hinten ver-
hindern Kollisionen mit hochliegenden Ob-
jekten, etwa Tischplatten. Sie unterstiitzen
AMY auflerdem bei der Lastiibergabe, indem
sie beispielsweise volle oder leere Behilter
detektieren. Dank Differenzialantrieb kann
der AMR am Stand drehen. Eine der drehbaren

Bockrollen ist dabei auf einer Wippe gelagert, !

AMY ist der jlingste und kleinste Neuzugang der
AMR-Flotte von DS Automotion und flir den Trans-
port kleiner Lasten bis 25 kg ausgelegt.

sodass kleinere Bodenunebenheiten kein Hin-
dernis darstellen. Uber Laserscanner vorn und
hinten mit 360° Rundumsicht kann AMY in
beiden Richtungen bis zu 1,8 m/s schnell
i fahren, und das bei voller Sicherheit fir Per-
i sonen.

. Wie einfach ldsst sich AMY in grofiere

| Gesamtsysteme einbinden?

i Rapp: AMY ist selbstverstandlich mit der VDA-
i 5050-Schnittstelle ausgestattet und lasst sich
i daher unter beliebigen Flottenmanagement-
| systemen betreiben. Unter dem Flottenmana-
i ger NAVIOS von DS Automotion auch im
! Mischbetrieb mit beliebigen anderen Fahr-
i zeugen, die VDA-5050-fahig sind. Dadurch
| eignet sich AMY auch besonders als kosten-
i glnstige Erginzung in Bestandsanlagen. Hat
i der Kunde bereits ein VDA-5050-kompatibles
i Flottenmanagementsystem, konnen wir den
i Fahrkurs fiir die AMY im herstellerneutralen
! Layout Interchange Format (LIF) liefern. <«
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